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1 EL PROYECTO

aprendizaje real y simulado

“construccion” de
informacion territorial

visualizacion y reconstruccion
3D del territorio

smartphone

2 EL EQUIPO

Fernando Allende Alvarez
Daniel Ferrer Jiménez

Drone

observacion y recogida de
datos sobre el territorio

tecnologia drone y

Daniel Ferrer Jiménez
Fatima Franco Mujica
Nieves Lopez Estébanez
Pedro Molina Holgado

SIG (integracion)

Fernando Allende Alvarez

Actividades

—online

IX SEMANA INNOVACION DOCENTE

9 al 11 de octubre 2023

UAM

3 OBJETIVOS Elobjetivo general de este proyecto es introducir de manera integrada

tecnologias unmanned aircraftsystem/drone, smartphone y Sistemas de
Informacion Geografica (SIG) en la docencia de grado. La propuesta se
adapta a la linea estratégica 7.3 (Apertura integral de la docencia a la

innovacion tecnoldgica) del Plan Director de la UAM.

objetivos especificos

baja

Oe1.1 Incorporar nuevas herramientas a la
docencia y otras ya implementadas en la

tecnologia smartphone permitiendo la

versatilidad dentro y fuera del aula

Oe1.2 Introducir de una nueva perspectiva que

incluye la recogida de informacion combinando

tecnologia drone, smartphone y SIG.

Oe1.3 Motivar al alumnado en el manejo de

tecnologia “free” de bajo coste combinada

con tecnologia de precision fiable

Oe1.4 Generar informacion complementaria

compatible con el software y la tecnologia
disponible en la UAM.

Oe1.5 Elaborar un planning secuencial de
formacion en manejo de este tipo de tecnologias

con un plan de seguimiento inicial, intermedio

y final utilizando rubricas adaptadas y cuestionarios

online.

Oe1.6 Capacitar mediante simuladores

windows-android free en el manejo y conocimiento

de tecnologia drone.

Convocatoria INNOVA ——

enero febrero marzo abril

Aplicabilidad real

media

Especificos del proyecto =—

alta

—

4 ELEMENTOS CLAVE

PRESENTACION

SEMINARIO 1. Toma de datos en campo con aplicaciones android/iOS

B cRONOGRAMA

SEMINARIO 3. Drones, breve introduccion a los conceptos basicos de manejo

SEMINARIO 6. Integracion datos SIG

6 RESULTADOS

GEOGRAFICA

Integracion datos
SISTEMA DE INFORMACION

Rubrica (seminario 6)

Comprender los conceptos tedricos
avanzados raster y/o vector

Planificar de manera adecuada vuelos
para generar imagenes georrectificadas

Estar familiarizado con el entorno
avanzado de trabajo

L 4

3 APTO

1 NOAPTO

Comprender los conceptos tedricos
basicos raster y/o vector

Disenar y crear de manera adecuada
informacion en entorno My maps/
Cartodroid

Conocer los formatos de intercambio
entre aplicaciones

Examen teodrico
practico A/B

SEMINARIO 2. Visualizacion de cartografia en entornos "free" googgle maps, google earth

E—

Test 3A + 3B

Test 4A + Test 4B

EN EL VUELO CON DRONES (1 2)

PRINCIPIOS Y CRITERIOS BASICOS J

‘ Intro ‘

Basico 2

APTO

tomas frontales, cenitales, oblicuas

1 NO APTO
Rubrica (seminario 5)
TEST 4A
MIN 90% ok
TEST 4A
<90%
Manejo del gimbal y herramientas fotograficas:
TEST 4B

AVANZADO

Entrega info en formato kmz

Visualizacion y creacion de mapas en entornos "free"
My map, Google maps, Google earth

Sistemas de |nformaci6n
Geogréfica

transversal (nivel basico)
= especifico (nivel avanzado)

r==>

BASICO

. de competencias y niveles

--=>

DRONES. Breve introduccion a los
conceptos basicos de manejo

* Flujo de adquisicién

[ ]

‘ Basico 1 ‘ ‘ Basico 2 ‘

APTO

1  NOAPTO —

BASICO

AVANZADO
Rubrica (seminario 4)

Comprender de manera adecuada los
fundamentos legales y procedimentales
entorno al uso de tecnologia DRON

test 3A* > 70% ok

Familiarizarse con la tecnologia DRON I.
Conocimientos de las diferentes partes
de un contro remoto (File Personal View)
y sus utilidades

test 3B

+ MIN 90% ok

Familiarizarse con la tecnologia DRON II.
Conocimientos de instrumentacion basica
de un cuadricoptero y sus utilidades

test 3B

VALORACION GENERAL DE
CONOCIMIENTOS

[eroh | —

si no se superan los minimos requeridos no se pasa a la fase siguiente




